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Murata Boy 村田顽童 
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Murata Boy Development Goals 
村田顽童开发目标 

1. Murata's advanced technology / PR future technologies 

      村田的尖端技术/未来技术PR 

⇒ Sensor technology, products performance introduction 

    传感器技术，商品・性能的介绍 

2. Introduction of production Manufacturing capability and 
Manufacturing technologies capability. 

    产品生产力・生产技术力的介绍 

⇒Control technologies, software technologies request. 

   控制技术，软件技术的要求 

3. Murata Manufacturing reputation UP 

     提高村田制作所的知名度 

Core of Murata Manufacturing technology 

村田制作所的技术结晶	
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Members of Projects Development Team 
开发项目组 成员 

 1. Development period 开发时间 

 Design / development ～ production development : 2005/ 4～2005/ 9     
 设计/开发～制作开发 : 2005/4 ～2005/9 

 2. Members  开发成员 
 Staff : 3 Persons ( public relations, marketing planning ) 
 工作人员 : 3名 (宣传，营业规划 ) 
 Mechanism development : 6 Persons (production facility design engineer) 
 机构开发：6名（生产设备设计技术者） 



Electronic Components  
Equipped on Murata Boy  ���᠋᠌᠍

村田顽童配备的电子元器件 
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Applications of Murata electronic Component
s村田电子元件的应用  
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Ultrasonic Sensors 超声波传感器 
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Gyro Sensor 陀螺传感器 
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Shock Sensor 振动传感器 
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LUMICERA®  透光性陶瓷  
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Bluetooth® Module 蓝牙模块 
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Lithium Ion Rechargeable Battery   
锂离子二次电池 
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DC-DC converter   
DC-DC 转换器 

13	



Thin Flat Speaker  薄型平面扬声器 
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Technology Information 
技术解说 
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Still in Balance  停而不倒 
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Test Equipments - Still in Balance  ���᠋᠌᠍
试验设备 - 停而不倒 
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Inertial 
disk 

惯性圆盘 

GYRO 
sensor 
陀螺传感器 

Integrate in Murata Boy 
组装到村田顽童中 

Instance of Still, Low speed and 
straightaway （Forward/Backward） 

停止，慢速，直线行车 
（前进/后退）的情况 

Balance control by steering wheel 

用方向盘掌舵控制平衡 

Normal driving 
一般行车的时候 

Control by Inverted pendulum  
倒立振子控制 

 Switch 
切换 

Inverted pendulum in bicycle 
倒立振子在自行车上的运用 

Principle：Applying of anti-rotation  

 原理：应用回转的反动力 

反动转矩 



Motion Sensing Remote Controller 
动作控制遥控器 

 

～ 村田顽童的魔杖 ～ 
 
 

Magic Stick  
魔杖 



１．魔杖的状态检测 

 能够检测前后、左右、上下的动作 

  以及这3个方向轴的旋转 

　　　 

 

２．与村田顽童进行信息通讯 

 可遥控村田顽童的动作 

Feature of Magic Stick  
魔杖的特征 



Reaction of Murata Boy ���᠋᠌᠍

村田顽童的反响 
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2005	

2006	

2007	
2008	

2009	

CEATEC® JAPAN 
( Cutting-edge IT & Electronics Comprehensive Exhibition ) 
日本电子高新科技博览会 

2010	
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TIME magazine best invention award 2006 
TIME杂志 最佳发明奖2006 
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Murata Boy in Magazine 
杂志报导	�



Thanks for your attention!	�
感谢聆听 
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